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DISPOSITIF DE BRANCHEMENT D'ALIMENTATION POUR UN SYSTEME A PRESSION DE FLUIDE. 

(§7) Dispositif (1 0) de branchement d'alimentation pour un 
systeme a pression de fluide, du type dans lequel un rac- 
cord (30) comporte une tete (35) destined a etre recue axia- 
lement dans un corps (11) d'une entree d'alimentation (12), 
et du type dans lequel le raccord (30) est susceptible d'etre 
verrouille en position avant engagee axialement dans le 
corps (11) d'entr6e d'alimentation par des moyens de ver- 
rouillage (60), caracterise en ce que le deverrouillage entre 
le raccord (30) et le corps (11), en vue de permettre un de- 
gagement axial, au moins partiel, vers I'arriere du raccord 
(30) hors du corps (11), est obtenu par deformation elasti- 
que des moyens de verrouillage (60), et en ce que cette de- 
formation eiastique rSsulte de la cooperation de formes 
intervenant entre au moins une partie (66) des moyens de 
verrouillage (60) et au moins une partie (17) du corps (11) 
sous Taction d'un effort de liberation exerce sur les moyens 
de verrouillage (60). 
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L ' invention concerne un dispositif de branchement 
5 d' alimentation pour un systeme a pression de f luide . 

L' invention concerne plus particulierement un dispositif de 
branchement d ' alimentation pour un systeme a pression de f luide, 
du type dans lequel un raccord comporte une tete destinee a etre 
recue axialement dans un corps d'une entree d' alimentation, et 
10 du type dans lequel le raccord est susceptible d'etre verrouille 
en position avant engagee axialement dans le corps d' entree 
d' alimentation par des moyens de verrouillage . 

II est connu d'utiliser des raccords de ce type, egalement 
appeles raccords brochables, pour realiser de maniere simple 
15 economique le branchement d'une canalisation d' alimentation sur 
1' entree d'un organe hydraulique. 

Un tel dispositif de branchement d ' alimentation pour un 
systeme a pression de fluide est par exemple connu du document 
FR-A-2.736.136. 

20 Ce document decrit plus particulierement, un dispositif du 

type dans lequel un raccord est susceptible d'etre maintenu en 
position engagee axialement a l'interieur de 1 ' entree 
d' alimentation d'un organe recepteur par des moyens de maintien, 
et dans lequel il est prevu, d'une part, un orifice de purge de 

25 l'organe recepteur et, d'autre part, un joint d'etancheite 
agence entre la tete du raccord et 1' entree d' alimentation, le 
raccord obturant de maniere etanche 1' orifice de purge en 
position engagee, dite position de verrouillage, et pouvant 
occuper une position partiellement reculee axialement vers 

30 1'arriere, dite position de purge, dans laquelle il est maintenu 
par des moyens de maintien et dans laquelle 1 ' entree 
d' alimentation est mise en communication de maniere etanche avec 
1' orifice de purge. 

II est connu de ce document des moyens de maintien qui 

35 consistent en une goupille ou epingle a deux branches formant un 
« U » qui est engagee transversalement dans le corps de 1' entree 
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d' alimentation de maniere a cooperer avec une gorge annulaire 
radiale agencee dans la surface cylindrique externe du raccord. 

Plus precisement, chague branche de la goupille comporte un 
premier trongon cylindrique et un second trongon cylindrique de 
5 plus grand diametre, le premier trongon cylindrique cooperant 
avec une premiere gorge arriere ou une seconde gorge avant, 
menagees dans le raccord pour en assurer maintien, 
respectivement dans les positions de verrouillage et de purge. 

Le second trongon de plus grand diametre autorise le passage 
10 de la position de verrouillage a la position de purge. Plus 
precisement, le f one tionnement du dispositif va etre explicite 
ci-apres . 

Tout d'abord, pour mettre le dispositif en f one tionnement , 
e'est a dire en position de verrouillage, 1 ' operateur doit 
15 proceder successivement de la fagon suivante : 

- le raccord est mtroduit dans le corps jusqu'a sa 
position axiale avant la plus avancee, et 

- la goupille est ensuite engagee transversal ement dans le 
corps jusqu'a ce que le premier trongon cylindrique de la 

20 goupille se positionne dans une premiere gorge arriere annulaire 
du raccord. 

Le dispositif n'est pas aise a connecter en position de 
verrouillage par 1 ' operateur car il est necessaire que la 
premiere gorge arriere soit en coincidence axiale avec les 
25 moyens de verrouillage. 

Ensuite, lorsque 1 ' operateur souhaite mettre le dispositif 
en position de purge, 1 ' operateur doit successivement exercer : 

- d'une part, un premier effort de traction sur la goupille 
afin de provoquer son retrait partiel hors du corps par un 

30 mouvement de translation et ceci jusqu'a positionner le second 
trongon cylindrique de plus grand diametre en coincidence axiale 
avec le raccord pour permettre un degagement axial vers 
1' arriere, et 

- 1' arriere sur le raccord. 

35 Les moyens de verrouillage se trouvent alors en position 

deverrouillee. Comme on l'aura compris, le degagement axial vers 
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l'arriere du raccord pour passer de la position de verrouillage 
a la position de purge n'est possible que si le second troncon 
cylindrique de plus grand diametre est correctement positionne, 
c'est a dire en parfaite coincidence axiale avec le raccord. Or 
5 l'operateur n'ayant aucune possibility de contr61e visuel de son 
bon posit ionnement, il se trouve dans 1 'obligation de proceder 
par tatonnements ce qui n'est pas satisfaisant pour differentes 
raisons . 

Au nombre de ces raisons, on peut citer le temps qui peut 

10 etre necessaire a un operateur pour positionner le raccord en 
position de purge et qui n'est pas compatible avec les 
contraintes de production, notamment dans le cas ou ces 
operations de montage s'effectuent sur des chaines de production 
de vehicules automobiles sur lesquelles chaque operation est 

15 scrupuleusement minutee. 

Bien entendu, ces probl ernes se posent autant a un operateur 
lors de la premiere mise en application qu'ulterieurement lors 
d' operation d'entretien du vehicule. 

Mais les operations qui viennent d'etre decrites ne 

20 constituent que la premiere serie d' operations a effectuer par 
l'operateur avant de pouvoir realiser 1' operation de purge. En 
effet, lorsque l'operateur est parvenu a positionner 
correctement le deuxieme troncon cylindrique, et done a degager 
axialement vers l'arriere le raccord, il ne lui est pas encore 

25 possible d' effectuer la purge puisqu'il doit au prealable 
absolument effectuer une deuxieme serie d' operations . 

Cette deuxieme serie d' operations consiste notamment pour 
l'operateur a reengager transversal ement la goupille pour 
assurer le maintien du raccord, c'est a dire a repositionner le 

30 premier troncon cylindrique dans la gorge avant correspondant a 
la position de purge. Or, ici encore, cette operation n'est 
possible que si le raccord, done la gorge avant, est 
correctement positionnee par rapport a la goupille. 

Outre le fait que cette deuxieme serie d' operation sur le 

35 dispositif presente les m§mes inconvenients que precedemment , 
elle engendre surtout un probleme supplemental re de securite. 
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Une operation de purge est necessaire pour expulser tout gaz 
tel que de l'air qui a pu s ' introduire dans le dispositif, plus 
particulierement dans un organe hydraulique tel qu'un recepteur, 
et garantir ainsi un bon f onctionnement ulterieur du dispositif. 
5 Pour ce faire, l'operateur procede a la purge du systeme, 

c'est a dire qu'il fait circuler du fluide sous pression a 
l'interieur de 1 ' organe hydraulique, par exemple en creant une 
depression. Toutefois, il faut absolument au prealable qu'il ait 
reengage la goupille de maniere que le premier troncon 

10 cylindrique soit correctement positionne. A defaut, le maintien 
du raccord n'est pas garanti et sous 1' action de la pression du 
fluide le raccord risque d'etre expulse violemment hors du corps 
d' entree d' alimentation . 

La presente invention a pour objet de proposer un dispositif 

15 de branchement d' alimentation du type mentionne precedemment, 
qui permet notamment de remedier aux inconvenients qui viennent 
d'etre evoques . 

Dans ce but, 1 ' invention propose un dispositif caracterise 
en ce que le deverrouillage entre le raccord et le corps, en vue 

20 de permettre un degagement axial, au moins partiel , vers 
l'arriere du raccord hors du corps, est obtenu par deformation 
elastique des moyens de verrouillage, et en ce que cette 
deformation elastique resulte de la cooperation de formes 
intervenant entre une partie des moyens de verrouillage et une 

25 partie du corps sous 1' action d'un effort de liberation exerce 
sur les moyens de verrouillage. 

Avantageusement , le troncon de verrouillage des moyens de 
verrouillage se repositionne par deformation elastique en 
position de verrouillage des lors que l'operateur cesse 

30 d'exercer un effort de liberation sur les moyens de 
verrouillage, en sorte que le dispositif est plus sur. 

De preference, 1' effort de liberation est un faible effort 
de poussee, tel qu'une pression du pouce par l'operateur, qui 
doit etre applique sur un troncon de raccordement des moyens de 

35 verrouillage pour provoquer la deformation elastique. 
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Avantageusement, les f rottements des moyens de verrouillage 
sur le corps interviennent sur des surfaces externes du corps en 
sorte qu'aucune deterioration des surfaces f onctionnelles du 
corps n'est a craindre dans le temps suite a des manoeuvres 
5 repetees des moyens de verrouillage, on preserve ainsi par 
exemple, l'alesage interne qui participe aux fonctions de 
guidage et d' etancheite . 

Selon d'autres caracteris tiques de 1' invention : 
10 - les moyens de verrouillage comportent au moins une 

branche de verrouillage d' orientation generale transversale, 
orthogonale a l'axe X, dont au moins un troncon de verrouillage 
est recu au moins en partie dans une gorge de la tete du 
raccord ; 

15 - la deformation elastique des moyens de verrouillage 

provogue un deplacement vers 1'exterieur du troncon de 
verrouillage de la branche, selon une direction sensiblement 
perpendiculaire a l'axe X ; 

- 1' effort de liberation est applique sur les moyens de 
20 verrouillage selon une direction transversale Tl , et en ce que 

la deformation elastique est obtenue par cooperation de formes 
entre un trongon de commande de la branche et une rampe de 
commande principale du corps ; 

- la paroi tubulaire du corps comporte au moins une 
25 entaille, d' orientation generale transversale, qui recoit la 

branche de verrouillage ; 

- les moyens de verrouillage consistent en au moins une 
epingle globalement symetrique en forme de « U » a deux branches 
de verrouillage ; 

30 - la deformation elastique est obtenue en exercant un 

effort de liberation sur un trongon de raccordement des deux 
branches de 1 ' epingle ; 

- chaque branche de verrouillage comporte a son extremity 
libre au moins un brin qui coopere avec des moyens pour assurer 

35 son maintien en position sur le corps ; 
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- ledit brin de la branche coopere avec un cran du corps 
qui determine une position des moyens de verrouillage , dite 
position de deverrouillage ; 

- ledit brin de la branche coopere avec une zone de 
5 degagement du corps qui determine une position des moyens de 

verrouillage, dite position de verrouillage ; et 

le cran et la zone de degagement sont agences 
successivement selon la direction et le sens de 1' effort de 
liberation £T1) . 

10 L' invention propose egalement un dispositif, du type dans 

lequel le corps d' entree d ' alimentation comporte un orifice de 
purge et du type dans lequel au moins un joint d'etancheite est 
agence entre la tete du raccord et 1 ' entree d' alimentation, 
caracterise en ce qu'en position engagee, le raccord obture de 

15 maniere etanche 1' orifice de purge, et en ce que le raccord peut 
occuper une position partiellement reculee axialement vers 
1'arriere, dans laquelle 1 ' entree d' alimentation est mise en 
communication de maniere etanche avec 1' orifice de purge. 

D'autres caracteristiques et avantages de 1 ' invention 

20 apparaitront a la lecture de la description detaillee qui va 
suivre pour la comprehension de laquelle on se reportera aux 
dessins annexes dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue en perspective eclatee des trois 
composants principaux d'un premier mode de realisation d'un 

25 dispositif conforme aux enseignements de 1' invention ; 

- les figures 2A, 2B et 2C sont respectivement des vues en 
section axiale, en section transversale selon la ligne 2B-2B de 
la figure 2A et en perspective d'un dispositif selon le premier 
mode de realisation de 1' invention, dans lesquelles la tSte du 

30 raccord est illustree hors du corps, c'est a dire dans la 
position prealable a son engagement vers 1 ' avant pour etablir la 
connexion ou encore dans la position resultant de la deconnexion 
du raccord et du corps obtenue en exergant entre autre un effort 
de liberation sur des moyens de verrouillage ; 

35 - les figures 3A, 3B et 3C sont des vues similaires aux 

figures 2A a 2C qui illustrent le dispositif dans une premiere 
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position, dite position de verrouillage ou de f onctionnement, 
dans laquelle la tete du raccord est engagee dans le corps et 
maintenue par les moyens de verrouillage ; 

- les figures 4A, 4B et 4C sont respectivement des vues en 
section axiale, en section transversale et en perspective d'un 
dispositif selon le premier mode de realisation de 1' invention, 
qui illustrent le dispositif dans une seconde position, dite 
position intermediate de purge, dans laquelle la tete du 
raccord est maintenue, par les moyens de verrouillage, dans une 
position intermediate partiellement reculee vers l'arriere dans 
le corps ; 

- la figure 5 est une vue en section axiale similaire a 
celles des figures 3A et 4A d'une variante d'un dispositif, 
selon 1' invention, illustre en position de f onctionnement , et 
dans lequel le corps ne comportant pas d' orifice de purge, la 
tSte du raccord est de forme simplifiee ; 

- les figures 6 et 7 sont respectivement une vue en 
perspective similaire a la figure 2C et une vue en section 
transversale similaire a la figure 2B, d'un deuxieme mode de 
realisation d'un dispositif conforme aux enseignements de 
1 ' invention ; 

- la figure 8 est une vue en section transversale 
similaire a la figure 3C, d'un dispositif, selon le deuxieme 
mode de realisation de 1' invention, en position de 

verrouillage ; et 

- la figure 9 est une vue en section transversale 
similaire a la figure 4C, d'un dispositif, selon le deuxieme 
mode de realisation de 1' invention, en position deverrouillee 
lorsqu'un effort de liberation est exerce sur les moyens de 
verrouillage . 

Dans la description qui va suivre, pour en faciliter la 
comprehension, on utilisera a titre non limitatif les 
expressions, vertical, horizontal, avant , arriere, gauche, 
droite, etc. en reference aux figures et selon les definitions 
donnees dans la description. 
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Dans la description, des elements identiques, similaires ou 
analogues seront designes par les memes chiffres de reference. 

Le dispositif 10 de branchement d ' alimentation pour un 
systeme a pression de fluide qui est represents sur les figures 

5 1 a 5 comporte essentiellement un corps avant 11 d'une entree 
d' alimentation 12, ici sensiblement tubulaire selon l'axe X, qui 
peut etre solidaire d'un organe hydraulique tel qu'un recepteur 
(non represente) et un raccord arriere 30 prevu pour etre fixe a 
l'extremite d'une canalisation d' alimentation (non representee). 

10 On a choisi de decrire ici le dispositif 10 dans le cas ou 

le raccord 30 est considere comme etant mobile par rapport a 
1' entree d' alimentation 12 mais on pourra bien entendu, sans 
sortir du cadre de 1' invention, realiser en inversant les 
structures, un dispositif 10 dans lequel, d'une part, le raccord 

15 30 est fixe et d' autre part, le corps 11 de 1 ' entree 
d' alimentation 12 est branche a l'extremite d'une canalisation, 
telle qu'une canalisation souple ou semi-rigide, en sorte que 
cette canalisation soit sinsi indirectement reliee a 1 ' organe 
hydraulique . 

20 La figure 1 est une vue, en perspective eclatee, d'un 

dispositif de branchement d' alimentation pour un systeme a 
pression de fluide selon 1' invention, plus precisement de ses 
trois composants principaux, c'est a dire d'un dispositif 10 du 
type dans lequel un raccord arriere 30 comporte une tete avant 

25 35 destinee a etre regue axialement dans un corps avant 11 d'une 
entree d' alimentation 12, et du type dans lequel le raccord 30 
est susceptible d'etre verrouille en position avant engagee 
axialement dans le corps 11 par des moyens de verrouillage 60, 
ces composants 11, 30, 60 etant chacun decrit plus en detail ci- 

30 apres . 

Le corps 11 d' entree d' alimentation 12 est ici solidaire a 
son extremite avant d'un recepteur hydraulique (non represente) 
et comporte essentiellement, axialement d' avant en arriere, une 
purge 13, une partie active destinee a recevoir et a cooperer 
35 avec les moyens de verrouillage 60 et a son extremite libre 
arriere une entree d' alimentation 12. 
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La purge 13 est ici realisee sous la forme d'un trou de 
purge qui est perce radialement dans le corps 11 et qui debouche 
a 1' interieur du corps dans 1' entree d' alimentation 12, mettant 
ainsi 1' entree d ' alimentation en communication avec 1 ' exterieur 
du corps 11 . 

L ' ensemble du corps 11, a 1' exception de la purge 13, 
presente une premiere symetrie selon un plan transversal median 
PTM, visible sur la figure 2A, et une deuxieme symetrie selon un 
plan axial median PAM, visible sur la figure 2B. 

La partie active du corps 11 comporte essentiellement une 
entaille transversale 16 delimitee axialement et symetriquement 
selon le plan PTM par deux bagues 14. 

Le profil interieur du corps 11 presente ainsi une symetrie 
selon le plan axial median PAM comme illustre a la figure 2A. Le 
profil interieur du corps 11 est un profil etage de revolution, 
complementaire de celui du raccord 30, qui comporte 
successivement d'arriere en avant, un premier trongon 
cylindrique 22, un trongon intermediate tronconique 23 et un 
deuxieme trongon cylindrique 24. 

Le premier trongon 22 de grand diametre interne DI1 s'etend 
de part et d' autre de 1' entaille transversale 16 et le deuxieme 
trongon 24 de petit diametre interne DI2 s'etend de part et 
d' autre de la purge 13, le premier trongon 22 etant relie au 
second trongon 24 par le trongon tronconique 23. 

Le corps 11 comporte ainsi, axialement en arriere de la 
purge 13, une entaille transversale 16 qui s'etend sur la 
majeure partie de la circonf erence du corps 11 en ayant un 
profil globalement complementaire des moyens de verrouillage 60 
qui peuvent y etre introduits selon la direction transversale 
Tl . 

L' entaille transversale 16 presente une symetrie selon le 
plan horizontal PAM comme illustree a la figure 2B. Plus 
precisement, 1' entaille transversale 16 s'etend dans l'epaisseur 
du corps 11 dans ses parties radialement superieure et 
interieure, en sorte que 1' entaille 16 s'ouvre vers 1' exterieur 
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et debouche vers 1 ' interieur du corps 11, c'est a dire dans 
1' entree d ' alimentation 12. 

La partie complement a ire de l'entaille 16, c'est a dire la 
matiere comple^mentaire restante du corps 11 forme des premier et 
5 second troncons 27G et 2 5D, respect ivement sur les faces 
laterales gauche et droite du corps, comme mieux visible sur la 
figure 2B. 

Le premier troncon lateral droit 2 5D est delimited d'une 
part, radialement vers 1 ' interieur par 1'alesage 22 de 1' entree 
10 d' alimentation 12 et radialement a 1'exterieur par une face 
plane d' orientation tangentielle et d' autre part, symetriquement 
selon le plan PAM, par une paire de rampes inclinees 15, dites 
rampes d'ouverture, qui sont inclinees vers la droite. 

De la meme maniere, le second troncon lateral gauche 2 7G 
15 comporte une paire de rampes inclinees 17, dites rampes de 
commande principale. 

Les deux bagues 14, symetriques par rapport au plan 
transversal median PTM de l'entaille 16 sont ici d'un diametre 
sensiblement superieur a celui du corps 11, en sorte que les 
20 bagues 14 sont proeminentes , au moins sur une partie de leur 
circonf erence . 

La face laterale externe de chaque bague 14 comporte une 
succession de chemins de came et de crans destines a cooperer 
avec les moyens de verrouillage 60. 

25 De maniere symetrique par rapport au plan PAM, la partie 

superieure ou la partie inferieure de la face laterale externe 
de chaque bague 14 comporte ainsi, de la droite vers la gauche 
et comme visible notamment sur les figures 2B et 2C, un chemin 
de came comportant une rampe d'attaque 18, un cran 19 puis une 

30 surface globalement en forme de meplat 20, et une zone de 
degagement 21. 

On notera que la distance par rapport a 1 ' axe X du meplat 20 
de la bague 14 est ici legerement inferieur a celle du corps 11, 
tout comme 1 ' est aussi celle de la zone de degagement 21 par 
35 rapport au meplat 20. 
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Les moyens de verrouillage 60 sont ici constitues par un fil 
ressort, deformable elastiquement plie. Plus particulierement 
les moyens consistent en une epingle 60 de forme generale en 
« U » couche horizontalement en considerant les figures. 
5 Comme visible a la figure 1, 1' epingle 60 comporte 

sensiblement dans le plan transversal PTM et symetriquement par 
rapport au plan axial PAM, deux branches 62 global ement 
paralleles et rectilignes, orthogonales a l'axe X et reliees 
entre elles par un troncon de raccordement 61 tel qu'une portion 

10 semi-annulaire a 180°. 

Chaque branche 62 de 1' epingle de verrouillage 60 comporte 
un profil particulier destine a cooperer d'une part avec le 
corps 11, et d' autre part, avec le raccord 30 pour assurer 
dif f erentes f onctions . 

15 Le profil de chaque branche 62 comporte ainsi, en allant du 

milieu de la branche vers son extremite libre de gauche en 
considerant la figure 2B, un premier troncon 64, un premier 
coude 63, un deuxieme troncon 66, un second coude 65 et enfin un 
brin 67 . 

20 Le premier troncon 64 est incurve ici radialement vers 

l'interieur pour former un trongon 64 de verrouillage et le 
premier coude 63 forme un point d' inflexion dans le profil qui 
se prolonge par un deuxieme trongon 66, dit trongon de commande 
66. 

25 Le brin 67 s ' etend dans un plan globalement perpendiculaire 

au plan transversal PTM et ici de facon dissymetrique , c'est a 
dire que les brins 67 de chaque branche 62, superieure et 
infer ieure respectivement , s'etendent l'un vers 1 ' avant et 
1' autre vers l'arriere. 

30 Le raccord 3 0 comporte essentiellement , a 1' avant, une tete 

35 qui est destinee a etre recue axialement dans le corps 11 
d' entree d' alimentation, et a l'arriere une queue ou embout de 
liaison 31 pour le raccordement a une canalisation 
d ' alimentation . 

35 Le raccord 30 est ici sensiblement tubulaire et comporte un 

canal interne 36 qui debouche a 1' extremite axiale avant du 
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raccord et par lequel peut circuler le fluide sous pression de 
1' entree d' alimentation 12 vers la canalisation, ou inversement . 

La tete 35 du raccord 30 comporte un profil etage 
complementaire du profil interne du corps 11 de 1 ' entree 

5 d' alimentation 12 (dont la description a ete faite 
precedemment) , et plus precisement la tete 35 comporte, 
successivement d' arriere en avant, un premier trongon 
cylindrique arriere 32, un premier trongon tronconique formant 
rampe 37, un deuxieme troncon tronconique 33 et un deuxieme 

10 trongon cylindrique 34. 

Les premier et deuxieme trongons cylindriques 32, 34 sont 
des trongons cylindriques qui participent au guidage de la tete 
3 5 du raccord 3 0 respectivement dans le premier trongon 22 et 
dans le second trongon 24 du corps 11, le premier trongon 32 

15 ayant un diametre externe DEI superieur au diametre externe DE2 
du deuxieme trongon 34. 

De la meme maniere, le deuxieme trongon tronconique 3 3 est 
de forme complementaire de celle du trongon tronconique 23 du 
profil du corps 11 reliant le premier trongon 2 2 au second 

20 trongon 24. 

Une gorge 39 radiale interne est formee dans le deuxieme 
trongon 34, a l'extremite avant de la tete 35, dans laquelle est 
logee un joint d'etancheite 3 8 qui coopere avec le second 
trongon 24 du corps 11 de 1' entree d' alimentation 12, comme 

25 mieux visible sur la vue en section axiale de la figure 2A. 

Le raccordement entre les deux trongons tronconiques 33, 37 
delimite un epaulement radial arriere 41 et une gorge 40 a 
profil en « V ». Enfin la zone de raccordement entre le premier 
trongon tronconique 37 et le trongon cylindrique arriere 32 

30 comporte une gorge radiale interne de verrouillage 50. 

Le second trongon tronconique 33 a un diametre exterieur 
maximal qui est globalement egal a celui DEI du trongon 
cylindrique arriere 32 et le premier trongon tronconique 37 a un 
diametre exterieur DE3 suffisamment inferieur au diametre DE2 de 

35 maniere a autoriser le passage de la branche 62 de l'epingle 60 
lors de 1' operation de deverrouillage, notamment pour manoeuvrer 



2820489 



13 

la tete de raccord 35 de la position de verrouillage a la 
position de purge comme cela sera explique en detail ci-apres. 

Ainsi qu'on 1 ' aura compris la valeur du diametre DE3 est 
done fonction des moyens de verrouillage 60, notamment ici du 
5 diametre du fil formant I'epingle 60. 

Le fonctionnement du dispositif 10 de branchement 
d' alimentation et de ses composants 11, 30, 60 sera maintenant 
explique en reference aux figures 2 a 4. 

La figure 2A illustre une vue en section axiale du raccord 
10 30 hors du corps 11, comme sur la figure 1. 

Le raccord 30 est alors dans une position qui correspond 
soit a une position prealable a son engagement vers l'avant 
selon la direction Al dans le corps 11 d' entree d' alimentation 
12, soit dans une position resultant de son retrait total hors 
15 du corps 11 apres deverrouillage. 

On peut ou non, prealablement a 1 ' engagement de la tete 35 
du raccord 30 dans 1 ' entree d' alimentation du corps 11, monter 
I'epingle 60 sur le corps 11 dans une premiere position, dite 
position de deverrouillage, comme cela est illustre aux figures 
20 2B et 2C. 

Toutefois, I'epingle 60 peut avantageusement etre premontee 

en position de verrouillage, comme illustree a la figure 3B, le 

raccord 30 etant ensuite monte a force dans le corps 11. Le 

montage a force est rendu possible grace a la deformation 
25 elastique des branches 62 de I'epingle, qui vont successivement 

se deformer sous 1 'action des trongons tronconiques 33, 37 

jusqu'a venir se positionner dans la gorge 50. 

Avantageusement, un fcel montage a force produit lors du 

passage de chaque trongon tronconique un bruit du type « clic » 
30 qui peut permettre un controle supplemental^ du type auditif 

par l'operateur en sorte que le dispositif constitue un 

dispositif du type « double-clic ». 

Pour effectuer le montage de I'epingle 60 dans cette 

premiere position de deverrouillage, I'epingle 60 doit etre 
35 engagee transversalement sur le corps 11 selon la direction Tl . 

Plus particulierement, les branches 62 doivent etre engagees en 
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vis a vis de l'entaille transversale 16. Lors de cet engagement, 
l'epingle etant en vis a vis de l'entaille 16, lea brins 67 
situes aux extremites des branches 62 vont alors venir en 
contact avec les rampes d'attague 18 des bagues 14 et les 
branches 62 vont elles-memes venir en contact avec les rampes 
d'attague 15, 1 ' ensemble ayant pour effet, par cooperation de 

formes, de provoguer l'ecartement des branches 62 gui vont se 
deformer elastiguement radialement vers l'exterieur. 

Si l'on poursuit 1 'operation d ' engagement , les brins 67 vont • 
) suivre la surface constitute par les rampes d'attague 15, 

jusgu'a venir se positionner automatiguement dans les premiers 

crans 19, du fait de 1' effet de rappel elastigue exerce par les 

branches 62 . 

L'epingle 60 est alors en position deverrouillee, c'est a 
5 dire maintenue sur le corps 11 de maniere imperdable . L'epingle 
60 se trouve en effet immobilisee, d'une part, transversalement 
par ses brins 67 dans les premiers crans 19 et, d' autre part, 
axialement au niveau du premier coude 63 par chague face 
laterale avant et arriere de l'entaille 16 formee par les bagues 
20 26, comme illustree par les figures 2B et 2C. 

En position de deverrouillage de l'epingle 60, aucune 
portion des branches 62 ne fait interference avec l'alesage 22 
et la tete 35 du raccord 30 peut etre deplacee librement en 
avant ou en arriere a l'interieur de 1 ' entree d' alimentation 12. 
25 Lorsgue la tite 3 5 est engagee axialement au maximum vers 
1' avant, le raccord se trouve alors en position pour etre 
verrouillee, comme visible sur les figures 3A a 3B. 

Avantageusement, les moyens de verrouillage 60 d'un 
dispositif 10 selon 1 'invention comporte une epingle unigue 60, 
30 en variante deux epingles pour chacune des positions, 
respectivement verrouillee et de purge du raccord 30 dans le 
corps 11 . 

Dans la position de verrouillage du raccord 30, illustree en 
section axiale a la figure 3A, les differents troncons etages 
35 respectivement du profil interne du corps 11 et de la tete 35, 
se trouvent en vis a vis. Ainsi le premier troncon arriere 32 du 
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raccord 30 est en vis a vis du premier trongon 22 du corps 11, 
le deuxieme trongon tronconique 33 du raccord 30 est en vis a 
vis du trongon tronconique 23 et enfin le deuxieme trongon 
cylindrique 34 du raccord 30 est en vis a vis du deuxieme 

5 trongon 24 du corps 11. 

Bien entendu, les different s trongons etages, du raccord 3 0 
et du corps 11 sont dimensionnes axialement de maniere que, en 
position de verrouillage du raccord 30 dans le corps 11, d'une 
part le joint d'etancheite 38 de la tete 35 soit en contact avec 

10 la paroi cylindrique 24 en avant de la purge 13 afin d'etablir 
une communication etanche entre la canalisation d' alimentation 
(non representee) et 1 ' entree d' alimentation 12 de 1'organe 
hydraulique et, d' autre part, la gorge 50 dans laquelle penetre 
transversalement le trongon de verrouillage 64 de l'epingle 60 

15 soit en coincidence avec l'entaille 16, et done avec l'epingle 
60. 

Avantageusement, 1 ' operateur peut effectuer un controle 

visuel du bon positionnement du raccord 30, e'est a dire du 

positionnement de la gorge 50 en coincidence axiale avec 
20 l'entaille transversale 16, avant d' engager pour verrouillage 

les branches 62 de l'epingle 60 dans la gorge 5 0 du raccord. 

Pour proceder au verrouillage du raccord 3 0 dans le corps 

11, il faut manceuvrer les moyens de verrouillage 60 depuis la 

position de deverrouillage (figure 2B) jusqu'a leur position de 
25 verrouillage (figure 3B) , e'est a dire exercer un effort selon 

la direction Tl pour poursuivre 1' engagement transversal des 

branches 62 dans l'entaille 16. 

Durant cette manoeuvre, les brins 67 de l'epingle 60, sortent 

sous 1' action de 1' effort, les crans 19 pour parcourir ensuite 
30 le meplat 20 formant chemin de came jusqu'a ce que les brins 67 

se positionnent dans la zone de degagement 21. L'epingle 60 se 

trouve alors en position dite de verrouillage. 

Comme illustre sur la vue en section transversale de la 

figure 3B, l'epingle 60 est, apres mancsuvre, en position de 
35 verrouillage, e'est a dire que le trongon de verrouillage 64 de 

l'epingle 60 radialement vers l'interieur, est engage dans la 
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gorge 50 de la tete 35, en sorte que le raccord 3 0 est maintenu, 
axialement dans les deux sens, en position dans le corps 11 dans 
lequel circule le fluide sous pression. 

En position de verrouillage , la distance de la zone de 
5 degagement 21 jusqu'a 1 ' axe X etant avantageusement inferieure 
au diametre externe du corps 11, les brins 67 sont positionnes 
en retrait dans la zone de degagement 21 par rapport au corps 
11, ce qui permet de reduire 1 ' encombrement radial du 
dispositif, les brins 67 etant alors loges dans un espace 

10 radialement delimite par la zone de degagement 21 et la face 
exterieure du corps 11. De plus, on evite ainsi tout risque 
d'accrochage accidentel des brins 67. 

Le dispositif illustre aux figures 1 a 4, est un dispositif 
muni d'une purge 13, c'est a dire que le corps 11 comporte un 

15 orifice de purge 13 et que le raccord 30 est un raccord du type 
pouvant occuper une premiere position de verrouillage (en 
fonctionnement) et une seconde position reculee axialement vers 
l'arriere dite position de purge. 

Le systeme de purge 13 permet notamment d'expulser du 

20 dispositif 10 tout gaz qui aurait pu s'y introduire ou y etre 
emprisonne tel que de l'air et qui est susceptible de nuire au 
bon fonctionnement du dispositif. 

Ainsi, lorsque 1 ' operateur souhaite effectuer un changement 
de position du raccord tel qu'un degagement axial partiel vers 

25 l'arriere pour passer de ia position de verrouillage illustree 
par les figures 3A a 3C a la position de purge du dispositif, 
illustree par les figures 4A a 4C, il exerce un effort de 
liberation du raccord selon la direction Tl sur le troncon de 
raccordement 61 de l'epingle 60, comme illustre a la figure 4B. 

30 L' effort a exercer est ici avantageusement un effort de 

poussee sur l'epingle 60, ce qui est aise a faire pour 
1' operateur avec une simple pression du pouce sur le troncon 61. 

Sous 1' action de 1' effort de liberation exerce sur le 
trongon de raccordement 61, le troncon de commande 66 en appui 

35 sur la rampe 17 se deplace transversalement en s ' ecartant sous 
1' action conjuguee de cet effort de poussee et de la forme des 
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rampes 17 grace auxquelles il se produit une deformation 
elastique, c'est a dire une ouverture vers l'exterieur des 
branches 62 de 1'epingle, de maniere que le premier de troncon 
de verrouillage 64 ne soit plus en contact avec le raccord 30 et 
5 que ce dernier puisse alors etre deplace axialement librement 
dans le corps 11 d' entree d' alimentation selon la direction Al 
ou en sens oppose . 

En variante, il est possible de realiser un dispositif pour 
lequel 1' effort a exercer serait un effort de traction, il est 
10 alors en outre necessaire d'inverser 1 ' orientation des surfaces 
des rampes 17 afin que 1' effort de traction sur 1'epingle 60 
provoque par deformation elastique 1 ' ouverture des branches 62. 

En position de purge du raccord, le verrouillage du raccord 
3 0 dans le corps est assure comme precedemment par 1'epingle 60, 
15 plus precisement par les troncons de verrouillage 64 qui sont 
positionnes dans la deuxieme gorge 40 du raccord et en appui sur 
1'epaulement radial arriere 41 des que l'operateur relache son 
effort de poussee sur 1'epingle 60. 

Dans cette position comme visible sur la figure 3A, le joint 
20 d'etancheite coopere en arriere de la purge 13 avec le troncon 
cylindrique 24 pour assurer une etancheite arriere de maniere 
que le fluide ne puisse pas s ' evacuer par ailleurs que par la 
purge 13. 

Avantageusement, le troncon cylindrique 24 du corps 11 
25 s'etend de part et d' autre de la purge 13 et la tete 35 du 
raccord 30 comporte un joint d'etancheite unique 38 pour assurer 
1' etancheite dans les positions respectivement de verrouillage 
et de purge. 

En variante, le raccord 30 comporte au moins un deuxieme 
30 joint d'etancheite pour assurer notamment 1' etancheite arriere 
en position de purge, comme cela est connu de l'art anterieur. 

Avantageusement, des que l'operateur cesse d' exercer un 
effort de liberation sur le troncon 61 de 1'epingle 60, il se 
produit un rappel elastique en sens oppose et les branches 62 de 
35 1'epingle tendent a revenir se positionner en position de 
verrouillage . 
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Ainsi, il n'y a pas de risque que l'operateur puisse omettre 
de replacer l'epingle 60 en position de verrouillage , notamment 
lorsqu'il effectue le passage de la position de verrouillage a 
la position de purge, puisque l'epingle va se repositionner 
5 automatiquement en position de verrouillage. 

Les brins 67 de l'epingle 60 s ' etendent ici en sens oppose, 
c'est a dire respect ivement vers l'avant et vers 1' arriere du 
corps 11 ce qui permet un meilleur equilibre de l'epingle 60. 

De plus, comme les crans 19 et les zones de degagement 21 
10 sont symetriques, l'epingle 60 est parf aitement reversible et 
peut etre mise en place sur le corps 11 sans que l'operateur ait 
a respecter un sens particulier. 

Lorsque l'operateur a precede a la purge du dispositif 10, 
il faut remettre le raccord en position de verrouillage qui 
15 correspond a sa position de f one t ionn erne nt . 

Pour ce faire, il n'est pas necessaire a l'operateur d'agir 
sur l'epingle 60. En effet, sous 1' action d'un effort axial 
exerce vers l'avant sur le raccord 30, le premier troncon 
tronconique 37 forme une rampe par sa face arriere inclinee qui 
20 tend a provoquer 1 ' ecartement radial des branches 62 de 
l'epingle 60 de maniere a autoriser le passage du raccord 30 en 
position engagee axialement, c'est a dire en position de 
verrouillage . 

Grace au trongon 37, les troncons de verrouillage de 
25 l'epingle 60 vont se deplacer depuis la gorge 40 jusqu'a la 
gorge arriere 50 dans laquelle ils retombent automatiquement par 
simple effet de rappel elastique . 

Avantageusement, l'operateur n'a pas a manipuler l'epingle 
60, mais il doit simplement exercer un effort axial vers l'avant 
30 sur le raccord 30. 

La figure 5 illustre une variante de realisation de 
1' invention. 

Plus precisement, le dispositif 10 est un dispositif simple 
a position de verrouillage unique dans lequel le corps llest 
35 depourvu de systeme de purge 13 et la tete 3 5 du raccord 3 0 est 
simplifiee en ce qu'elle ne comporte qu'une seule gorge 50. 
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Le fonctionnement d'un tel dispositif est identique a celui 
decrit precedemment, notamment pour les figures 3 A a 3C qui 
illustrent un raccord en position de verrouillage . 

Avantageusement , les moyens de verrouillage sont identiques 
5 pour un dispositif avec ou sans purge, ce qui permet une 
standardisation grace a laquelle on peut notamment en reduire le 
cout de production des moyens de verrouillage. 

Les figures 6 a 9 illustrent un deuxieme mode de realisation 
selon 1' invention, dans lesquels les moyens de verrouillage 60 
10 sont similaires a ceux du premier mode et consistent en une 
epingle de forme generale en « U », comportant deux branches 62 
globalement paralleles et rectilignes, reliees entre elles par 
un troncon de raccordement 61 . 

Bien entendu, les moyens de verrouillage 60 peuvent etre 
15 realises de differentes manieres, ainsi les moyens peuvent 
consister en une epingle 60 de section torique, carree ou 
rectangulaire, metallique ou en matiere synthetique et pouvant 
etre real i see par tout moyen. 

Selon le deuxieme mode de realisation, 1' epingle 60, ici de 
20 section rectangulaire, est par exemple realisee par moulage d'un 
materiau synthetique et est simplifiee par rapport a celle du 
premier mode de realisation en ce que, d'une part, elle ne 
comporte pas de premier et second coudes et, d' autre part, en ce 
que les brins 67 ne s ' etendent pas axialement par rapport aux 
25 branches 62 mais dans le meme plan transversal median PTM. 

Ce type d' epingle 60 permet avantageusement de simplifier le 
corps 11 notamment les bagues 14, comportant un chemin de came 
et des crans specif iques pour cooperer avec les brins 67, 
peuvent etre supprimees, ce chemin de came et ce cran etant 
30 realises dans l'entaille 16 plus particulierement sur les 
troncons 2 7G et 2 5D pour cooperer les brins 67 qui sont ici dans 
le plan transversal median de l'entaille 16. 

Les figures 6 et 7 illustrent, de maniere analogue aux 
figures 2B et 2C, une epingle 60 montee sur le corps 11 dans une 
35 position, dite position dc deverrouillage . Dans cette position, 
1' epingle 60 est avantageusement retenue par ses brins 67, 
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orientes radialement vers l'interieur, qui cooperent avec les 
crans 19 en sorte que l'epingle 60 soit imperdable. 

La figure 8 illustre l'epingle 60 dans une position de 
verrouillage de fagon similaire a la figure 3B. 

Pour amener l'epingle 60 de la position deverrouillee des 
figures 6 et 7 a sa position de verrouillage representee a la 
figure 8, il faut engager transversalement l'epingle 60 dans 
I'entaille 16 du corps 11 selon la direction Tl , comme cela a 
ete explique precedemment . 

Les troncons de verrouillage 64 de l'epingle 60 s ' etendent 
transversalement dans la gorge 50 pour verrouiller le raccord 30 
en position engagee axialement vers l'avant. 

La figure 9 est une figure similaire a la figure 4B qui 
illustre l'epingle 60 ^orsqu'un effort de liberation est 
applique sur le troncon de raccordement 61 selon la direction 
Tl, pour permettre notamment le passage du raccord 30 de sa 
position de fonctionnement en position intermediate de purge, 
la deformation des branches etant obtenue par cooperation des 
extremites libres chanfreinees 66 des branches 62 avec les 
rampes 17. Les extremites chanfreinees 66 facilitent egalement 
le montage de l'epingle 60 sur le corps 11. 
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REVINDICATIONS 



1. Dispositif (10) de branchement d' alimentation pour un systeme 
a press ion de fluid*, du type dans lequel un raccord (30) 
comporte une tete (35) destinee a etre regue axialement dans 
un corps (11) d'une entree d' alimentation (12), et du type 
dans lequel le raccord (30) est susceptible d'etre verrouille 
en position avant engagee axialement dans le corps (11) 
d'entree d' alimentation par des moyens de verrouillage (60), 
caracterise en ce que le deverrouillage entre le raccord (30) 
et le corps (11), en vue de permettre un degagement axial, au 
moins partiel, vers l'arriere du raccord (30) hors du corps 
(11), est obtenu par deformation elastique des moyens de 
verrouillage (60), et en ce que cette deformation elastique 
resulte de la cooperation de formes intervenant entre au 
moins une partie (66) des moyens de verrouillage (60) et au 
moins une partie (17) du corps (11) sous 1' action d'un effort 
de liberation exerce sur les moyens de verrouillage (60) . 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que 
les moyens de verrouillage (60) comportent au moins une 
branche de verrouillage (62) d' orientation generale 
transversale, orthogonale a l'axe X, dont au moins un troncon 
de verrouillage (64) est recu au moins en partie dans une 
gorge (30, 40) de la tete (35) du raccord (30) . 

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2 , caracterise en ce 
que la deformation elastique des moyens de verrouillage (60) 
provoque un deplacement vers l'exterieur du troncon de 
verrouillage (64) de la branche (62), selon une direction 
sensiblement perpendiculaire a l'axe X. 

4. Dispositif selon l'vne quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que 1' effort de liberation est 
applique sur les moyens de verrouillage (60) selon une 
direction transversale (Tl) , et en ce que la deformation 
elastique est obtenue par cooperation de formes entre un 
troncon de commande (66) de la branche (62) et une rampe de 
commande principal e (17) du corps (11) . 
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5. Dispositif selon la revendication precedente, caracterise en 
ce que la parol tubulaire du corps (11) comporte au moins une 
entaille (16), d' orientation generale transversale , qui 
regoit la branche de verrouillage (62) . 

6. Dispositif selon la revendication 2, caracterise en ce que 
les moyens de verrouillage (60) consistent en au moins une 
epingle (60) globalement symetrique en forme de « U » a deux 
branches de verrouillage (62) . 

7. Dispositif selon la revendication precedente, caracterise en 
ce que la deformation elastique est obtenue en exergant une 
effort de liberation sur un troncon de raccordement (61) des 
deux branches (62) de 1' epingle (60). 

8. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que chaque branche de 
verrouillage (62) comporte a son extremite libre au moins un 
brin (67) qui coopere avec des moyens (19, 21) pour assurer 
son maintien en position sur le corps (11) - 

9. Dispositif selon la revendication 8, caracterise en ce que 
ledit brin (67) de la branche (62) coopere avec un cran (19) 
du corps (11) qui determine une position des moyens de 
verrouillage (60), dite position de deverrouillage . 

10. Dispositif selon la revendication 8, caracterise en ce que 
ledit brin (67) de la branche (62) coopere avec une zone de 
degagement (21) du corps (11) qui determine une position des 
moyens de verrouillage (60), dite position de verrouillage. 

11. Dispositif selon les revendications 8 a 10 prises en 
combinaison, caracterise en ce que le cran (19) et la zone de 
degagement (21) sont agences success ivement selon la 
direction et le sens de 1 'effort de liberation (Tl) . 

12. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 
precedentes, du type dans lequel le corps d' entree 
d' alimentation comporte un orifice de purge (13) et du type 
dans lequel au moins un joint d'etancheite (38) est agence 
entre la tete (35) du raccord (30) et 1 ' entree d' alimentation 
(12), caracterise en ce qu'en position engagee, le raccord 
(30) obture de maniere etanche l'orifice de purge (13), et en 
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ce que le raccord (30) peut occuper une position 
partiellement reculee axialement vers 1'arriere, dans 
laquelle 1 ' entree d' alimentation (12) est mise en 
communication de maniere etanche avec 1' orifice de purge 



(13) 
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